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Zusammenfassung: Fiir die Planung mobiler Messkampagnen ist es wichtig, abhdngig vom Messsystem die Messfre-
quenz festzulegen, um eine gewiinschte raumliche Auflésung zu erreichen.

Die raumliche Auflésung bei mobilen Messungen hangt vom Messgerat (Zeitkonstante), dem mobilen Messsystem (Ge-
schwindigkeit), der Anderung der meteorologischen Variablen und dem akzeptierten Messfehler ab.

Das vorgestellte Softwarewerkzeug berechnet aus diesen Eingangsgrofden die mégliche raumliche Auflésung. Ebenso
kdnnen zu einer angestrebten raumlichen Auflosung mégliche Kombinationen von Messsystemen und Messgeriten
ausgegeben werden. Die verwendeten Algorithmen basieren auf VDI 3785-2 (Mobile Messungen) und die App unter-
stlitzt somit die Anwendung dieser Richtlinie.

Problemstellung

Ausgangsituation:

« Ein mobiles Messsystem (e) soll Temperaturmessungen durchfiihren und fahrt
dabei eine Route ab.

« In regelméafligen Abstdanden werden Messpunkte (o) aufgezeichnet, welche den
Temperaturverlauf (£x K) méglichst gut erfassen sollen.

Zwei praktische Fragestellungen, zwei Losungen in ResoMeter:

« Welche raumliche Auflésung ist mit einer bestimmte Sensor-Mobilsystem-Kombi-
nation moglich?

« Welche Sensor-Mobilsystem-Kombinationen eignen sich, wenn eine bestimmte
raumliche Aufléosung erreicht werden soll?
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Der Recommender schldigt fiir eine zu erreichende rdumliche
Auflosung maogliche Sensor-Mobilsystem-Konfigurationen aus einer
User-definierten Datenbank vor. Wird fiir ein Mobilsystem keine
passende Konfiguration gefunden, werden Sensorparameter vorge-
schlagen, welche den Mindestanforderungen entsprechen.

Die Rechnerfunktion erlaubt die Berechnung von rdumlicher
Auflosung auf Basis von verwendetem Sensor und Mobilsystem so-
wie erwarteter Temperaturidnderung und akzeptablem Messfehler.
Sensor- und Mobilsystemdaten kénnen entweder manuell eingege-

ben oder aus einer User-definierten Datenbank geladen werden.
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